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Qguar YMS - eine unserer Losungen aus dem SCE Software Portfolio
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Rohstoffe
Halbprodukte
Verpackung
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Prozesse in QGUAR YMS

"Yms

Verwaltung der
Reihenfolge

P ——

Verwaltung des
FuBgangerverkehrs

Warnungen

Analyse der Prozesse

7
Automatische

Zuweisung von
Standorten

Erfassen der Ein-/und
Austritte

Parkplatzverwaltung

Kontrolle der
Plinktlichkeit

v’ Verwaltet die Bewegungen von Transportmitteln, Besuchern und Ladung
v’ Kontrolliert die Belegung der Parkplatze, die LKW — Warteschlange und regelt den Eintritt

v’ Sichert die Kontrolle der Arbeitsorganisation im Umfeld eines oder mehrerer Standorte

P

Serviceplan

Kontrollsystem

Automatische
Benachrichtigungen

Bibliothek der Vorlagen
fiir Visiten

7

Servicepuffer

P——

Identifikation der
Ressourcen

Definition von
Serviceregeln

Avisierung der Visiten




Basis Objekte in Qguar YMS
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L Hoftopologie: ]ﬁ

v’ Standorte

v' Hofe

v Bereiche (z.B. Lager)

v’ Platze (z.B. Verladerampen)

G

[ Hauptdaten: ]—

v" Unternehmen

v’ Transportmittel

v’ Fahrer/sonstige Gaste
v’ Identifikation
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Prozessobjekte in Qguar YMS
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Hoftopologie:

v Visite
(Art, Zeit, Platz, Gaste, Plan — Aufgabenliste)

v' Aufgabe
(Art, Zeit, Platz, Gaste)

v" Verkehr

(Gaste, von Platz — zu Platz)
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Qguar YMS — Unterstutzte Technologien

Waagen

Wiegen bei Ankunft und Abfahrt,
Kontrolle der Wiegedifferenzen

Schranken

Automatische Kontrolle der Schranken bei
Ankunft und Abfahrt

Informationstafeln
Rufe, Platze, Gewicht, etc.

SMS, E-mail

Benachrichtigung der Fahrer tiber Rufe und Platze

Uberwachung

Gesammelte Daten liber die Reihen-
folge der Visiten und die Platze

RFID

Erfassung der aktuellen Standorte
und Bewegungen

Barcode

Erfassung der aktuellen Standorte
und Bewegungen



Modell der Hofverwaltung
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Modell der Hofverwaltung
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Navigation auf dem Hof (per Browser)

& (&

[ Qguar YMS [Edit - trucks] x §__\ =
[ qguar/yms/explorer
| Yard explorer - X
T | Yard focations |~ Guests™ | Trodsinway | Virtus! reservations
';’Trarsc-cn means
Dens T e o T3 Displayed 1-1
[ Edit - trucks -} X
DGE PARKING INS. CARS Present
FFICE Truck number: KRK 1002

PARKING INS. CAR
MF"—RKIHG INS. CARS

PARKING INS. TRUCK
PARKING OUTS
& \REHOUSE MC
i.mE\_lFFE SP;

lﬂ' MU/DOCK INJOUT 02
M MU/DOCK
W] MU/DOC

O visits

K IN/OUT 04

od

B8 Yard expl

Truck name:

Truck type:
Company identifier:
Phone number:
Number of seals:
Loading door height:
Driver:

Location No:

Citroen Berlingo
oS v

QUANTUM Q| QUANTUM

Q

PARKING INS. | () | PARKING INS. CARS

X cancel




Blockdiagram der Verwaltung von Parkplatzen

LKW Ankunft |:> Suche moglicher Plitze Anweisung des LKW's
zum Parkplatz Verwaltung der LKW -

(basierend auf der Strategie zu Warteschlange
Platzzuweisung)

v" Anweisung des LKW zum v Ruf zur Einfahrt
Parkplatz mit den meisten

/ .
verfligbaren Platzen R

ausgewiesenen Platz
v" Anweisung des LKW zum
internen Parkplatz

v' Anweisung des LKW zum
externen Parkplatz
. y € Y,
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Verwaltung der Pfortnerloge

s p

Ordnen der Informationen uber Zustande

von Ressourcen und Prozessen
PFORTNER

Identifikation von Gasten und Uberpriifung
der Ziele ihrer Besuche

(@) L y
(@Jo)
OOOOO I
O »

Aufzeichnung und Uberpriifung der
Ankunfte und der Abfahrten

Verwaltung der Bewegungen auf dem
Betriebsgelande
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Blockdiagram der Verwaltung der Pfortnerloge

Ankunft des Fahrers am Ankiindigung der

Tor Abfahrt
Aufzeichnung der Visite Uberpriifung der Daten
Uberpriifung der Daten

des Fahrers und des
Transportmittels

Riickgabe der
temporaren ID

Nol

Ausgabe einer
Bestatigung der Abfahrt |€——

temporaren Id

pd

Beginn der Visite J\ Abschluss der Visite
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Verwaltung der Pfortnerloge — Protokoll der Ein- und Ausfahrten

’@ Qguar YMS [Book of entr= x § a0 = e
€& - C | [3qguar/yms/book_of_entrance_departures <ol =
(=] Book of entranc( (] Book of entrances and departures (% i30S
Fiters Entrance Departure” | Adminitration | A
Creation date from: | PiC'( vt Identiﬁer surname:
| Serching code: VISIT-0000001/15
License plate:
Gate: L/IN-OUT Q. | Lodge IN-OUT
Temporary absence v Truck passing =4l
Visit data
Page | | Truck No: KRK 1002 Tractor No: Porter notes Visitor photo R
Driver code: AC || Alex CAINE b e
2014-10-31 13:18 x K.
2014-10-31 1315 Cell No.: 23132132131231 Guest position: K
2014-10-31 13:00 Visit No: VISIT-0000001/1! Commodity movement ?Kv
2014-10-21 12:54 ) K.
Operation No: |
2014-10-06 13:20 [)Kv
2014-10-08 13:17 Information: =
’
2014-10-06 13:12 Coritact person: [)K
2014-10-06 13:04 ?Kv
2014-08-18 15:08 5 : 2 DK
Vateype ] rea———LesionNo | Pvese f sr— Oprsr |
20 e ;
Al  Loading WAREHOU... 2015-04-10 00:23 Active 5
ey e et S kA h SR A AL e o ot o L L A A AN o ek ?K
2014-09-18 14:45 K.
’
2014-09-18 14:41 [)K
2014-09-18 14:38 K.
S A System messages ?K
2014-08-18 0! — — K
Waiting on placePARKING INS. CARS !
2014-08-18 09:50 K.
’
2014-08-18 09:47 ?K
2014-09-18 09:34 K.
!
2014-09-17 10:24 ?K
2014-08-17 10:20 K. 9
Edit visit New Visit Finishing vis tas} Edit - ending vistt tasks| Open visi realizafio Entrance Departure Visit card XK cancel |
\ o= Add
| X Finish
E m ¢ B ‘& Book ore




Blockdiagramm der Lieferavise

L

Riicknahme des
Lieferavis

L

Riicknahme des
Lieferavis

Erfassung des Lieferavis
im System

Erfassung einer Visite
auf der Basis des
Lieferavis

Begin der Visite nach
Ankunft des Fahrers in
der Pfortnerloge

Abschluss der Visite

Automatischer
Abschluss des
Lieferavis

Lieferavis
Anderung

Lieferavis
Anderung




Blockdiagram des automatischen Benachrichtigungssystems

KONFIGURATION

v" Definieren der Nachrichten

v’ Regeln fur das Ignorieren der
Nachrichten

Auftrag zum Senden einer
Nachricht

Wiederholter Versend ]

Automatische Erzeugung von

Nachrichten
(Abhangig von Bewegungsanweisungen)

Erstellung eines
Transportauftrags

v
[ Versand der Nachricht an ]

den Fahrer

\
Bewegung hin zum Platz in
der Nachricht




Qguar YMS in der Umgebung anderer Systeme

-‘ WMS -‘ TMS
K Lagerung & Transport




Austausch von Informationen zwischen Qguar YMS und anderen Systemen

* Planung der Visiten * Ankunft .
* |dentifikation der Fahrer * Anweisung der Laderampe ERP
* Bestdtigung der Bewegung zur LR * Abfahrt

* Wiegeergebnisse




Qguar YMS - Schnittstellen

v" Standard Schnittstellen:

ASCII Textdateien

Textdateien im XML Format

Direkte Kommunikation zwischen den Datenbanken

7 Standard Satze fur Informationsaustausch mit dem ERP

v" Dedizierte Schnittstellen:

An

 —

YMS

Nutzung der Moglichkeiten der Anwendung (z.B. Remote
Procedure Call)

Elektronische Telegramme (WINSOCKET, RS232)

Die Anzahl und der Inhalt der Nachrichten ist an die
Kundenanforderungen angepasst

/’—N// . ) . )

s\
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Qguar YMS - Auswertungen

. ) ) Information Uber Avise, Visitennummer, geplante und reelle Zeiten,
Fristgerechte Benachrichtigungen Fahrerdaten, etc.

i N
N
. l Information Gber Visiten und damit verbundene Aufgaben
Daten Uber Visiten und Aufgaben (Far Visiten: ,In Bearbeitung” and ,Erledigt”)
" - )
7 N N\
Information tber geplante und verstrichene Zeit fir die Erledigung der
Ausflihrungszeiten der Aufgaben Aufgaben
A J )
r X N\
Informationen Uber bereits im Gelande anwesende Besucher.
Gaste im Hof (Visitennummer, Status, Aufgabe und ihr Status, Information liber den
Aufenthaltsort der Besucher)
L J )
~ A\
_ il gl . Information lber geplante und tatsachlich verstrichene Zeiten fiir Visiten
Zeiten der Ioglstlschen Tatlgkelten mit detaillierter Ubersicht der Zeiten fiir die einzelnen Aufgaben
S J
r A\
L Auftrage in der Durchfiihrung Information tber wahrend der Visite erledigte Aufgaben
J
r A\
N \l
mmmms YMS



Auswertungsmaoglichkeiten

Systemauswertungen Systemauswertungen
(I-Net Crystal Clear) (Kontrollabfragen)

Datenexport nach MS Excel

v" Dokumente
Definiert als SQL Abfrage

v’ Etiketten | Export beliebiger Tabelle aus dem
Qguar System
v’ Aktuelle und statistische ‘ ‘
Auswertungen Ad Hoc Auswertungen — bei Kenntnis {
‘ der Datenbankstrukturen ‘
Druckvorschau oder direktes Drucken
mdglich Auswahl der S i
o ) ) palten zum Export ist
L Definition von eigenen Filtern unabhangig von den sichtbaren Spalten
\ | \
Fiir das Unternehmen individuell ‘
L angepasste Auswertungen Eine klassische Liste als Ergebnis
L
| | ‘ ‘ Moglichkeit der weiteren
. Datenverarbeitung in
Erstellung eigener Ausdrucke durch Kann im Programmmenii zur MS Excel
L den Kunden | Verfiigung gestellt werden L




Ausgewahlte Schlusselmdlkatoren in der Hoflogistik

v" Durchschnittliche Zeit der Bearbeitung eines Transportmittels
v" Durchschnittliche Zeit der Beladung/der Entladung

v" Durchschnittliche Wartezeit auf dem Parkplatz, Verweildauer auf

dem Betriebsgelande
v" Nutzungsgrad der vorhandenen Platze ( z.B. Laderampen)

v Anzahl der Ubertretungen auf dem Betriebsgelidnde

y 4

v Punktlichkeit der Fahrer in Relation zur geplanten Zeiten

Q:Lar YMS



Indikatoren der Arbeitsverbesserung nach Einfihrung von Qguar YMS

g

Reduktion der Zeit und des bendétigten Personals, fir die
Verwaltung der Platze und der Warteschlangen

FlUssigere Ablaufe auf dem Betriebsgelande

Verbesserung der Lagereffizienz

Bessere Nutzung der Ressourcen (z.B. Laderampen, Parkpldtz
Ladetore)

Verbesserung der Arbeit der Pfortnerloge durch Minderung de
Fehler und Missverstandnisse

Verkirzung der zur Erledigung der Aufgaben benotigten Zeit der
Fahrer (automatische Benachrichtigung der Fahrer)

P
Q:-'u—ar YMS



Vorteile der Einfuhrung von Qguar YMS

v’ Strukturierung der Informationen Uber Status der
Ressourcen und logistische Prozesse

Unterstitzung des Pfortners im Prozess der
|dentifizierung der Fahrer/der sonstigen Besucher

Nachweis und Uberpriifung der Ankiinfte/der
Abfahrten

Verwaltung des Verkehrs auf dem Betriebsgelande

Unterstitzung des Pfortners bei der Verwaltung der
Warteschlange

(3
P
cuar
Q;YMS Verwaltung der Laderampen

Yord Manocgement System

Integration der logistischen Prozesse im Unternehmen

Reduktion der Kontakte zwischen dem Pfortner und
dem Lager

v" Verbesserung der Leistung im Lager
v Vollstandige Historie der erfolgten Visiten

Q(‘: v" Ausfihrliche Informationen tber logistische Prozesse



Vielen Dank fiir lhre
Zeit!

Quantum
acompa




